Proposta Optativa OE i ESAII
Taller de robotica social

En aquesta assignatura s’aprendra a dissenyar i implementar conductes interactives
sobre una plataforma robotica.

Aquest curs proposa una experiencia practica dissenyant mecanismes senzills
d’interaccié social amb robots pensats per interactuar amb persones en entorns
guotidians com les llars, escoles o hospitals.

El curs se centra en construir un robot senzill sobre el que es pugui implementar alguna
conducta interactiva rellevant segons el proposit de I'aplicacié: un robot mascota, un
company de joc, un tutor que facilita I'aprenentatge on-line etc.

Conductes possibles serien navegacid social pels robots mobils, conductes
comunicatives verbals i no verbals (ex. postura, gestos, mirada).

S’aplicara una aproximacid maker i de disseny de la interaccid i de I'experiéncia
d’usuari, aplicats a un context interactiu amb robots. Es podran utilitzar o bé kits de
construccid o crear un cos al robot amb qualsevol material i forma.

En aquest curs tractarem des de diferents angles el disseny del robot i del seu
comportament des de la definicié d’escenaris d’aplicacions, fins a la seleccid i/o
desenvolupament dels elements i mecanismes necessaris per executar el
comportament —sensors, actuadors, raonament- treballant en entorns de simulacié per
passar a la implementacio fisica en la plataforma. S’utilitzara segons competeéncies dels
estudiants programacio basica per blocs, podent arribar al control del robot mitjancant
eines de programacioé de codi obert com ROS i arduino.

A més, els estudiants adquiriran experiéncia en métodes propis del disseny centrat en
I"'usuari com indagacié de necessitats i preferéncies dels usuaris, ideacid, pluja d'idees,
prototipatge de baixa fidelitat, test amb usuaris amb modalitat wizard of oz.

Pels estudiants amb alguna experiencia prévia amb maquinari i programacio, aquest és
el curs adequat per a aplicar-lo als mecanismes comunicatius sobre una plataforma
robotica. Els estudiants que no tinguin aquests coneixements, adquiriran els conceptes
basics de programacioé per entendre la base dels robots comportamentals.

1. GRAUS A QUI S’ADRECA

Tots. Idealment es formara un grup classe multi-grau.

2. OBIJECTIUS

— Entendre a partir de la seva propia experiéncia els mecanismes basics del funcionament
dels robots socialment interactius i la seva complexitat.

— Comprendre la dificultat de mapejar i implementar habilitats comunicatives que permetin
una comunicacié fluida o com a minim eficient d’acord al proposit amb els robots.
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— Adquirir una idea realista del estat del art dels diversos elements que constitueixen els
robots socials com els sensors, actuadors i la intel-ligencia artificial associada a aquestes
competencies.

— Coneixer els camps d’aplicacié de la robotica social i valorar de forma més realista i critica
el paper que jugara la robotica social en el nostre futur immediat, i les preocupacions
etiques que comporta
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