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EPSEVG, 2017/18-1. Informe del responsable d’assignatura
	

	Sigles assignatura 
	ROVI-R2P07
	

	Codi assignatura 
	340621
	

	Nom assignatura 
	ROBÒTICA I VISIÓ

	Professor responsable 
	LUIS MIGUEL MUÑOZ MORGADO

	Titulació (*) 
	R-MUESAEI


	

	1. Planificació docent
· Principals canvis que s’han fet a la Guia docent 2017/18-1 respecte l’any anterior.
· Breu resum de com s’han planificat les classes i la coordinació d’assignatura, quan intervenen diversos professors o departaments: Dificultats trobades.

	S’han incorporat l’aspecte de la Industria 4.0
Seguint la metodologia de les assignatures optatives de Màster, el curso comença amb els fonaments i la introducció de les eines que els alumnes necessitaran per desenvolupar un miniprojecte durant la resta del curs. En finalitzar els alumnes realitzen la presentació del seu miniprojecte i entregant la documentació del mateix.








	2. Desenvolupament docent, intranet docent
· Desenvolupament de les classes als grups grans i de la coordinació entre els professors de l’assignatura. 
· Utilització de la intranet docent Atenea durant el curs (Informació sobre planificació de l’assignatura, material docent, comunicació amb els estudiants, qualificacions parcials i finals, ..).
· Dificultats trobades als punts anteriors.

	A Atenea es pengen tots els apunts i transparències així com el software, exemples d’aplicacions, manuals, exercicis resolts, articles científics i links d’interès.
També es fa servir Atenes per indicar avisos de les activitats, tasques, entrega de material entre d’altres.
Les notes a Atenea es pengen en un fitxer excel.
Sense dificultats destacables.



	3. Pràctiques docents
· Laboratoris que s’han fet servir a les pràctiques docents, principal equipament o software utilitzat, nombre d’estudiants per grup de laboratori i altres elements a tenir en compte en la realització de les pràctiques.  
· Principals dificultats en el desenvolupament de les pràctiques docents. 

	Tota l’activitat s’ha desenvolupat al laboratori AL116. S’ha fet ser el robot de l’escola amb la cèl·lula flexible, robots Lego i càmeres webcam. En quant a software, s’ha fet servir Matlab, Cosimir i Cosiprog.
Sense dificultats destacables.




	4. Valoracions sobre els resultats 
· Valoració general del grau d’assoliment dels objectius formatius aconseguits pels estudiants. 
· Valoració dels resultats dels actes avaluatius realitzats durant el curs i del rendiment de l’assignatura.  
· Valoració, si s’escau, de l’efecte de la reavaluació.

	Els objectius i subobjectius s’han assolit en un alt grau. L’alumnat ha rebut l’assignatura de forma satisfactòria. S’ha superat l’assignatura pel 100% dels alumnes. La nota mitjana ha estat de 8,5.
El treball basat en miniprojecte s’ha desenvolupat amb normalitat i de forma activa pels estudiants, a excepció d’algun alumne estranger que ha faltat a algunes sessions.
No hi ha hagut reavaluació.
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	5. Mètodes docents i bones pràctiques
· Mètodes docents que s’han fet servir, amb les millores i innovacions introduïdes respecte a l’any anterior. 
· Descripció breu de les bones pràctiques  que es volen destacar pels seus resultats en la motivació i formació docent dels estudiants durant aquest període.

	Treball participatiu basat en “miniprojectes” de forma compartida amb altres assignatures del Màster, així com resolucions de problemes en grup de forma col·laborativa.
Donat el fet de que només hi havien quatre alumnes, l’assignatura s’ha desenvolupat de forma molt directa i personal i cada alumne ha desenvolupat el seu projecte amb comoditat i llibertat amb els recursos disponibles.










	6. Canvis i propostes de millora
Considerant les dificultats anteriors i els èxits aconseguits: 
· Resum dels principals canvis o millores que es preveuen o que es proposen implantar a l’assignatura 
· Bones pràctiques que es proposen mantenir per al proper període acadèmic en que s’impartirà l’assignatura. 
· Millores o canvis que es volen proposar per a les pràctiques docents del següent període i necessitats detectades als laboratoris i aules informàtiques.

	La matricula de l’assignatura al voltant de quatre alumnes fa que el desenvolupament de l’assignatura sigui molt personalitzada, unit amb el fet de les diferents titulacions de procedència. Això podria donar lloc a fer un projecte conjunt únic per tots però modular per parts i que cadascú aporti del seu camp d’habilitats.
Es preveu pel curs vinent fer servir l’entorn ROS.















(*) Titulacions:	Graus:    N – Area Industrial Comuna, M- Mecànica, E- Elèctrica, K-Electrònica ind.i aut. D-Disseny ind. i d.p, 
Màsters: R-MUESAEI, B-MBDesign
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